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Przed uzyciem i instalacjg urzadzenia nalezy uwaznie przeczytaé niniejsza instrukcje.

W celu unikniecia zagrozenia dla zycia i mienia tego typu urzadzenia musza by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel oraz w zgodzie z obowiazujacymi przepisami.

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac zwiazanych z przyrzadem nalezy odtaczy¢ napigcie od wej$¢ pomiarowych i zasilajacych.

Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za bezpieczeristwo elektryczne w przypadku niewtasciwego uzytkowania urzadzenia.

Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz dane katalogowe nie moga mie¢ w zwiazku z tym zadnej wartosci umowne;j.
W instalacji elektrycznej budynku nalezy uwzgledni¢ przetacznik lub wytacznik automatyczny. Powinien on znajdowac sie w bliskim sasiedztwie urzadzenia i by¢ tatwo osiagalny przez operatora.
Musi by¢ oznaczony jako urzadzenie stuzace do wytaczania urzadzenia: IEC/ EN 61010-1 § 6.12.2.1.

Urzadzenie nalezy czysci¢ migkka szmatka, nie stosowac $rodkéw $ciernych, ptynnych detergentéw lub rozpuszczalnikow.
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Opis

o Pod$wietlany wy$wietlacz LCD z ikonami.

o 3 wskazniki LED wskazujace status pracy (zasilanie, rampalpraca, awaria).

o Teksty pomiaréw, ustawien i komunikaty w 6 jezykach (EN-IT-FR-ES-P-D).

o Klawiatura na panelu przednim z 4 przyciskami umozliwiajaca ustawienie wszystkich parametrow.

o Kreator aplikacji AUTOSET do szybkiego ustawiania, w 4 krokach, typowych aplikacji (pompy, pompy przeciwpozarowe, przeno$niki tasmowe, mieszadtfa, wentylatory, zastosowanie
ogolne).

Kontrola w 2-fazach, wbudowany przekaznik obejsciowy (by-pass).

4 rozne rozmiary mechaniczne i 11 zakreséw elektrycznych: do silnikéw od 30 do 320 A pradu znamionowego.

Rozruch rampg napiecia lub momentu obrotowego, z uwzglednieniem ograniczenia pradu maksymalnego rozruchu.

Wentylator z termostatem (opcja w ADXL30...115), z dedykowana diagnostyka (wentylator odtaczony lub zablokowany).

3 programowalne wejscia cyfrowe, w tym jedno z mozliwo$cig skonfigurowania pod zabezpieczenie poprzez czujnik PTC.

3 programowalne wyjscia cyfrowe typu przekaznikowego, w tym jedno przetaczne (C/O) i dwa normalnie otwarte (NO).

Separowane zasilanie pomocnicze.

Podwaojne zaciski mocy.

Wbudowane elektroniczne zabezpieczenie termiczne, typu multi-class, oddzielne w przypadku rozruchu i pracy.

Kompletny zestaw zabezpieczen silnika: zanik fazy, brak linii zasilajacej, kolejnos¢ faz, niezréwnowazenie faz, utyk wimnika, suchobieg (minimalny moment), zbyt dugi czas rozruchu,
zbyt wysokie lub zbyt niskie napiecie.

Analogowy czujnik temperatury do zabezpieczania tyrystoréw, ze wskazaniami na wy$wietlaczu oraz progami dla alarmu i alarmu wstepnego.

Zaawansowana autodiagnostyka.

Interfejs NFC do programowania przy uzyciu smartfona.

Przedni interfejs optyczny do wykonywania programowania i konserwacji.

Izolowany opcjonalny interfejs RS485, podtaczenie w dedykowanym gniezdzie z protokotami Modbus.

Alarmy z programowalnym przez uzytkownika tekstem w danym jezyku i wtasciwo$ciami.

Kompatybilno$¢ z aplikacjag SAM1, aplikacjg NFC configurator, oprogramowaniem nadzorujgcym Synergy i oprogramowaniem do konfiguracji oraz kontroli zdalnej Xpress.
Opcjonalne akcesoria do montazu na szynie DIN (w przypadku ADXL 30...115).

Opcjonalny wyswietlacz na drzwi szafy, do sterowania wieloma urzadzeniami rozruchowymi.
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Funkcije przyciskéw przednich

Przyciski A ¥ - Umozliwiajg przewijanie poszczegolnych opcji. Rdwnoczesne nacisniecie ich umozliwia wejscie lub wyjscie z poszczegdlnych menu.

Przycisk START - Potwierdza dokonany wybor lub zwigksza wybrang warto$¢ numeryczna. W przypadku odpowiedniego zaprogramowania go umozliwia rozruch silnika za pomoca,
klawiatury na panelu przednim.

Przycisk STOP - Powoduje wyjscie lub zmniejsza wybrang warto$¢ numeryczna. W przypadku odpowiedniego zaprogramowania go umozliwia wytgczenie silnika za pomoca klawiatury na
panelu przednim.

Wskazniki LED na panelu przednim

Wskaznik LED POWER (zielony) — Obecne zasilanie pomocnicze.

Wskaznik LED RUN (zielony) - Miganie oznacza rampe w toku. Swieci $wiatem ciagtym: dziatanie przy peinym napieciu.
Wskaznik LED FAULT (czerwony) — Aktywny alarm.

Wskazania na wy$wietlaczu

Aplikacja typu Aplikacja typu
przenosnik tasmowy wentylator
Aplikacja typu pompa J Aplikacja typu
przeciwpozarowa N @ @ﬁ—\ mieszadto ]
Aplikacja ogélna
Aplikacja typu pompa e — L
odérodkowa = /A H H H H %‘\‘
Graficzne ozn. rampy :=;Tf VUL s Y\ Wyswietlanie stanow
rozruch/zatrzymanie % %ﬁ%%ﬁ% w% = L ROMIAIOW,
= =
Pasek statusu % = Pasek stanu
termicznego silnika == - =] termicznego
'-/ - ™~ tyrystorow

[ Alarm w toku L] [ Ustawienia w toku Komunikacja w toku ]
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Kreator aplikacji (AUTOSET)

o Przy pierwszym podiaczeniu do zasilania nowego softstartu proponowana jest procedura ustawien naprowadzanych (kreator aplikacji) o nazwie AUTOSET, ktorej celem jest utatwienie
i przyspieszenie konfiguracji oraz pierwszego uruchomienia urzadzenia.

o W ramach tej procedury uzytkownik jest proszony o podanie 4 prostych informacji, dzieki ktérym ADXL bedzie mogt samoczynnie zaprogramowa¢ mozliwie jak najbardziej dostosowane
wartosci do biezacej aplikacii.

o Niemniej jednak po wykonaniu procedury AUTOSET uzytkownik bedacy ekspertem bedzie mogt w dowolny sposéb poprawi¢ wprowadzone parametry ustawien.

o Uzytkownik zostanie poproszony kolejno o nastepujace dane:

STOPIEN  INFORMACJA DOMYSLNIE ZAKRES
1 Jezyk wyswietlanych informacii EN EN-IT-FR-ES-P-D
2 Prad znamionowy silnika 100% zakresu ADXL 50...100% zakresu ADXL
Przyktad: w przypadku ADXLO030 | Przyktad: w przypadku ADXL0030
30,0A 15,0....30,0A
3 Typ aplikacji softstartu Ogélna Ogdlna (GP)

Pompa odsrodkowa
Pompa przeciwpozarowa

Przenosnik taSmowy
Wentylator
Mieszadto
4 Poziom obcigzenia przy Normalny Niewielki (np. niska inercja, rozruch bez obcigzenia)
rozruchu Normalny

Wysoki (np. silna inercja lub rozruch pod
obcigzeniem)
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Poruszanie sie po stronach wyswietlacza
o Przyciski A i ¥ umozliwiajg przewijanie stron wyswietlanych pomiaréw, jedna po drugiej. Aktualng strone mozna rozpoznac po tekscie alfanumerycznym.
o \W zalezno$ci od zaprogramowania urzadzenia niektére pomiary moga nie by¢ wyswietlane.

POMIAR WSKAZANIE JM
Maksymalny prad chwilowy (najwyzszy sposréd trzech faz) PRAD A

Maksymalny prad chwilowy jako % pradu znamionowego silnika PRAD A%

Moment obrotowy silnika jako % maksymalnego momentu obrotowego MOMENT %

Napigcie migdzyfazowe NAPIECIE v

Catkowita moc czynna MOC kW kW

Catkowity wspotczynnik mocy PF CAtK.

Status termiczny silnika (uwaga: zadziatanie zabezpieczenia > 140%) ST. TERM. %
Temperatura tyrystorow softstartu TEMP. WYt. °

Energia w kWh ENER. kWh kWh naprzemiennie z pomiarem
Licznik godzin pracy silnika GODZ. SILN. h naprzemiennie z pomiarem
Licznik rozruchow LICZNIK ROZ. naprzemiennie z pomiarem
Stan wej$¢/wyj$¢ (na paskach bocznych) WEJ. WYJ.

Status zmiennych limitu LIMx LIM

o Uzytkownik ma mozliwo$¢ wyszczegdlnienia, na ktéry pomiar wyswietlacz ma powréci¢ automatycznie po uptywie pewnego czasu bez aktywacji przyciskow.
o W razie konieczno$ci mozna réwniez zaprogramowac system tak, aby wyswietlacz zawsze pozostawat na ostatniej wyswietlanej stronie.
oAby ustawié tego typu funkcje, nalezy zapoznaé sie z menu P02 — UZYTECZNE FUNKCJE.

Statusy dziatania
o Podczas normalnego dziatania, jesli uzytkownik nie uzywa przyciskéw nawigacyjnych, aby przeglada¢ pomiary, pasek alfanumeryczny wskazuje status, w jakim znajduje sie softstart.

o Mozliwe statusy i ich znaczenie podsumowano w ponizszej tabeli:

STAN WSKAZANIE OPIS

Brak linii BRAK LINII Brak zasilania na zaciskach L1-L2-L3.

Softstart gotowy GOTOW. Zasilanie obecne, softstart gotowy do pracy.

Opézn. rozr. xx 0POZN. XX Opdznienie podawanej komendy rozruchu. Wyswietlany jest uptywajacy czas.
Kick-start KICK.STA Kick-start w toku.

Rampa rozruchu ZBOCZE PRZYSP. Rampa rozruchu silnika w toku.

Limit pradu LIM. PRADU Ograniczenie pradu podczas rozruchu.

Limit momentu LIM. MOM. Ograniczenie momentu obrotowego podczas rozruchu.

Praca PRACA Koniec rampy rozruchu, peine napiecie podawane do silnika przez tyrystory.
Bypass zamkniety BYPASS Koniec rampy rozruchu, petne napiecie podawane do silnika przez stycznik bypass.
Rampa zatrzymania ZBOCZE ZWAL. Rampa zatrzymania silnika w toku.

Blokada zabezpieczen ZABEZP. ZABL. Zabezpieczenia sg zablokowane poprzez sterowanie zewnetrzne.

Swobodny wybieg SWOB. WYB. Sterowanie zewnetrzne zatrzymaniem z zastosowaniem swobodnego wybiegu.
Wstepne nagrzewanie WST. NAGRZ. Wstepne nagrzewanie uzwojen uruchomionego silnika.

Alarm ALARM Wystepowanie jednego lub kilku alarméw.

Klawiatura zdalna

o Wszystkie informacje dostepne na wyswietlaczu moga by¢ wyswietlane zdalnie na specjalnym panelu zdalnym, ktory jest instalowany na drzwiach szafy sterujacej.

o Panel zdalny (kod EXCRDU1) posiada standardowe wymiary 96 x 96 mm i jest wyposazony w dotykowy wys$wietlacz graficzny. Posiada przewod taczacy o diugosci 3 m.
o Polaczenie pomiedzy panelem zdalnym a ADXL jest realizowane za pomocg opcjonalnego interfejsu RS-485 (karta EXC1042).

o Maksymalna odlegtos¢ miedzy ADXL a panelem zdalnym to 1000 m.

o Panel moze obstugiwa¢ wigcej niz jeden ADXL réwnocze$nie (maksymalnie 4 urzadzenia), i moga by¢ na nim wys$wietlane wszystkie dane.

00, 000/, 000

JLovato

__electric Dok.: 1456PL07_16_DEF 08/06/2016 str. 4/ 21



Metody rozruchu
o ADXL obstuguje dwie gtéwne metody rozruchu/wytaczania:
o Rampa momentu obrotowego (P05.01 = ON)

Gdy ADXL jest ustawiony tak, aby pracowac w trybie rampy momentu obrotowego, reguluje napiecie wyjsciowe poprzez sterowanie z petla zamknieta PID, aby spowodowac w
silniku generowanie zmiennego w czasie momentu obrotowego, zgodnie z ustawiong rampg rozruchu i zatrzymania. W takiej sytuacji moment oporowy spowodowany przez
obcigzenie mechaniczne silnika okresla maksymalny poziom momentu obrotowego, jaki bedzie wymagany przy rozruchu. W przypadku ustawienia parametru Rampa rozruchu
P01.04 na 10 sekund, taki czas bedzie okreslony by od poziomu 0 osiagna¢ 100% momentu znamionowego silnika. Jednak jesli obciazenie jest nizsze i wymaga jedynie 50%
momentu silnika, rozruch, przy jednakowym nachyleniu rampy rozruchu, bedzie wymagat proporcjonalnie mniej czasu (w tej sytuacji 5 s). Przy uruchamianiu silnika bez obcigzenia
rampa rozruchu zakonczy sie w bardzo krotkim czasie i softstart poda peine napiecie oraz zataczy bypass w zaledwie kilka sekund. Te same kryteria dotycza rampy zatrzymania,
ktora rowniez bedzie miata state nachylenie i zmienny czas trwania.

o  Rampa napiecia (P05.01=0FF)
Gdy natomiast ADXL jest ustawiony tak, aby pracowa¢ w trybie rampy napigcia, generuje zbocze z uwzglednieniem kryteriow otwartej petli, a wiec spowoduje podanie napigcia od
minimalnego do 100% w czasie ustawionym w parametrze P01.04, przy statym wzroscie, bez zmiany czasu rampy w zaleznosci od obcigzenia silnika. Taki sam staly czas bedzie
brany pod uwage przy rampie zatrzymania. W tej sytuacji, nawet gdy silnik pracuje bez jakiegokolwiek obcigzenia, zataczenie stycznika bypass nastapi po ustalonym czasie. Rampa
napiecia zachowuije sie wiec w sposdb bardziej powtarzalny niz rampa momentu obrotowego, ale jego wada jest to, ze generuje on site mechaniczng w sposob nieliniowy, powoduje
mniej liniowy rozruch niz rampa momentu obrotowego.

o Oprocz tych dwoch metod rozruchu istnieje rowniez funkcja ograniczania maksymalnego pradu rozruchu:
o Limit pradu (P01.02)
Jesli prad generowany przez najwyzsza z trzech faz osiaga maksymalny ustawiony limit lub przekracza go, ADXL zmniejsza napiecie przekazywane do silnika, aby byto ono nizsze
od maksymalnego dopuszczalnego limitu ustawionego w parametrze P01.02. Takie zachowanie jest priorytetowe w stosunku do zarbwno rampy momentu obrotowego, jak i rampy
napiecia, powodujac chwilowe sptaszczenie i jednego, i drugiego. Oczywiscie ograniczenie pradu 0znacza réwniez zmniejszenie momentu generowanego przez silnik: jesli
maksymalny dopuszczalny prad jest zbyt niski, generowany moment moze nie by¢ wystarczajacy, by przekroczy¢ opér obcigzenia i uruchomi¢ maszyne. Konieczne jest wiec
odnalezienie wiasciwej wartosci, podczas ustawiania tego parametru, ktéra umozliwi kompromis.

o Istniejg minimalne limity napigcia i momentu obrotowego, ponizej ktérych silnik nie obraca sie, a wiec ktore s catkowicie bezuzyteczne dla dziatania maszyny (silnik wydaje dzwigki
i gromadzi ciepto, ale tak naprawde nie pracuje). Wystepuja wiec dwa stopnie do regulacji wartosci poczatkowej (P01.03) i koricowej (P01.06) napiecia/momentu obrotowego. ADXL
przetaczy sie z zera na P01.03 od razu przy uruchomieniu i z P01.06 na zero podczas zatrzymania.

o W celu uzyskania szczegétowych informacji dotyczacych ustawiania parametrow rozruchu, nalezy zapoznaé sie z opisami parametrow w menu P01 OGOLNE.

%Tn %Tn %Tn

%In A P0O1.02 = 400% %In A P01.02 = 400% %In A P01.02 = 400%
Obcigzenie = ; Obcigzenie >=
100% 300% 100%

Obcigzenie
<100%
30 30 309
P01.03 =30% P01.03 =30% ™, P01.03 =30%
> > >
Prad e > t Prad DR > t Prad |< ..................................................... >t
Moment PO1.04=10s Moment | T<P01.04 Moment > P01.04
Rozruch w trybie rampy momentu, bez osiggania limitu pradu. Rozruch w trybie rampy momentu, niewielkie Rozruch w trybie rampy momentu, z interwencjg dla limitu
obcigzenie. pradu.
A 400 A = 4009
P01.02 = 400% P01.02 = 400% o
A1 I o e %I foooeeeeeee e oln
Obcigzenie =
100% 300%
Obcigzenie
<100%
P01.03 =30% P01.03 =30% o106 =30%
T T 200%
> > >
Prad | e > Prad |< ............................... > Prad O OO O »
P01.04 = 10s t T-potos t TP0105 t
Rozruch w trybie rampy napiecia, bez osiggania limitu pradu. Rozruch w trybie rampy napigcia, niewielkie Zatrzymanie w trybie rampy napigcia.
obcigzenie.
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Zabezpieczenia

o ADXL jest wyposazony w szereg wbudowanych zabezpieczen, majacych chroni¢ zaréwno silnik, jak i sam softstart.

o Dla niektorych z nich mozna ustawi¢ odpowiednie parametry. Poszczegdlne ustawienia mozna odnalez¢ w menu P04 Zabezpieczenia.
o \W ponizszej tabeli podsumowano dostepne zabezpieczenia oraz powigzane z nimi parametry/alarmy:

ZABEZPIECZENIE | SILNIKISOFTSTART PARAMETRY ALARMY KOMENDY

Brak linii trojfazowej SILNIK - A01

Zanik fazy SILNIK - A02 -
Kolejno$c¢ faz SILNIK P04.11 A03 -
Czestotliwo$¢ poza limitami SILNIK - A04 -
Btad napigcia pomocniczego SILNIK-SOFTSTART | - A05 -
Asymetria pradow SILNIK P04.16 — P04.17 A06 -
Zbyt duzy prad SILNIK-SOFTSTART | - A07 -
Wirnik zablokowany SILNIK-SOFTSTART | - A08 -
Zbyt niskie obcigzenie (suchobieg, minimalny moment) SILNIK P04.08 — P04.09 A09 -
Zbyt diugi czas rozruchu SILNIK P04.10 A10 -
Usterka przekaznika bypass SOFTSTART - A11 -
Alarm wstepny zabezpieczenia termicznego silnika SILNIK - A12 -
Alarm wstepny zabezpieczenia termicznego softstartu SOFTSTART - A13 -
Zabezpieczenie termiczne silnika SILNIK P04.01-P04.02-P04.03- P04.04 — P04.05 A14 C02
Zwarte fazy SOFTSTART - A16 - A17 -
Usterka czujnika temperatury SOFTSTART - A18 -
Zbyt niskie napiecie zasilania SILNIK P04.12 - P04.13 A19 -
Zbyt wysokie napiecie zasilania SILNIK P04.14 — P04.15 A20 -
Przerwa serwisowa SILNIK-SOFTSTART | P04.18 A22 Co1
Usterka wentylatoréw/Zablokowane wentylatory SOFTSTART - A23-A24 -

Zabezpieczenie termiczne silnika

o ADXL jest wyposazony w elektroniczne zabezpieczenie termiczne silnika, mozliwe do zaprogramowania za pomoca menu P04 Zabezpieczenia.

o \V formie numerycznej i graficznej na wy$wietlaczu pojawia sie status termiczny silnika i umownie wyswietlane jest 100%, kiedy silnik dziata stabilnie przy znamionowym napieciu i pradzie
(100%).

Gdy prad > 112%In (In = prad znamionowy silnika), status termiczny roénie do wartoéci maksymalnej odpowiadajacej 140%, powodujac zadziatanie alarmu A14 Zabezpieczenie termiczne
silnika.

Czasy zadziatania, w zaleznosci od pradu maksymalnego obciazenia, okre$lono w przedstawionych ponizej tabelach. Poszczegdine krzywe kazdego wykresu odnosza sie do krzywej
wybranej za pomoca parametrow P04.02 i P04.03. Krzywe zadziatania przy nierozgrzanym urzadzeniu wskazujg czasy zadziatania poczawszy od statusu termicznego 0%, a krzywe
zadziatania przy rozgrzanym urzadzeniu, statusu termicznego 100%.

o Gdy silnik nie dziata, status termiczny bedzie wynosit zero w okreslonym czasie, ktory to czas zalezy od klasy zabezpieczenia termicznego.

o Alarm dla zabezpieczenia termicznego silnika mozna skasowac, gdy status termiczny spada do wartosci rownej lub nizszej niz ustawiono w parametrze P04.04 Przywrocenie
zabezpieczenia termicznego silnika, ktéra domysinie wynosi 120%. Warto$¢ te mozna zmieni¢ w zalezno$ci od specyficznych potrzeb, nie zmieniajac w zaden sposob czasow
zadziatania.

Status termiczny silnika odczytywany jest prawidiowo, nawet jesli zasilanie pomocnicze urzadzenia jest odtaczone.
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Zabezpieczenie termiczne silnika poprzez PTC

o ADXL dysponuje wejsciem IN3, ktére mozna ustawi¢ tak, aby podiaczy¢ czujnik PTC zabezpieczenia termicznego silnika.
o WartoSci zadziatania i przywracania zabezpieczenia sg zgodne z normami DIN 44081.

o Zadziatanie zabezpieczenia powoduje alarm A14 Zabezpieczenie termiczne silnika, a w konsekwencji wytaczenie silnika.
o Alarm mozna skasowac, gdy rezystancja czujnika PTC miesci sie w wartosciach przewidzianych przez norme.

Zabezpieczenie termiczne softstartu

o Na wyswietlaczu widnieje wskazanie numeryczne temperatury radiatora/tyrystoréw oraz graficzne wskazanie statusu termicznego softstartu.
o Gdy stupek graficzny osiagnie swojgq maksymalng warto$¢, zadziata alarm A15 Zabezpieczenie termiczne softstartu.

o Przywrdcenie odbywa sie automatycznie, gdy tylko softstart bedzie miat ponownie akceptowalny poziom temperatury.
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Menu gtéwne
o Aby wejs¢ do menu gtéwnego, nalezy nacisna¢ rownoczesnie przyciski A i ¥, gdy silnik jest zatrzymany.
e Mozna wéwczas wejs¢ do nastepujacych funkcii:

FUNKCJA SKROT WSKAZANIE
Ustawianie hasta (o ile jest wigczone - patrz P03) PAS HAStO
Dostep do menu USTAWIEN SET USTAWIENIA
Dostep do listy ZDARZEN EVE ZDARZENIA
Dostep do menu KOMEND CnD KOMENDY
Numer seryjny softstartu Sn NR SERYJNY
Wersja oprogramowania wewnetrznego Sr NUM. SER.
Wyjécie z menu gtéwnego ESC WYJSCIE

o \Wybra¢ zadang funkcje za pomoca przyciskow A iV .
o Nacisng¢ START w celu potwierdzenia.

Dostep z uzyciem hasta
o Hasto stuzy do udzielania lub blokowania dostepu do menu ustawier i do menu komend.

o W przypadku urzadzen fabrycznie nowych (ustawienie domysine), hasto jest wytaczone i dostep jest swobodny. Jesli natomiast wiaczono hasta, aby uzyska¢ dostep, nalezy najpierw

wprowadzi¢ odpowiedni numeryczny kod dostepu.
oAby umozliwi¢ uzycie hasta i okresli¢ kody dostepu, nalezy zapozna¢ si¢ z menu ustawien P03 HASt.O.
Istniejg dwa poziomy dostepu, w zalezno$ci od wprowadzanego kodu:

o Dostep z poziomu uzytkownika — umozliwia wySwietlenie parametrow, ale nie mozna wprowadza¢ w nich zmian.
o Dostep zaawansowany - te same prawa, co z poziomu uzytkownika, plus mozliwo$¢ zmiany wszystkich ustawien.

Jesli hasto jest wiaczone, podczas przywotywania menu gléwnego wys$wietlane jest zadanie hasta.
Pojawi sie okno ustawiania hasta

o Przyciski A i ¥ stuzg do zmiany wartosci wybranej cyfry, od 0 do 9.

o Przyciskiem START przesuwa kursor w prawo pomigdzy cyframi.

o Gdy wprowadzone hasto jest zgodne z Hastem z poziomu uzytkownika lub z Hastem zaawansowanym, wtedy na ekranie pojawi sie odpowiedni komunikat o odblokowaniu dostepu.

o Po odblokowaniu hasta dostep bedzie mozliwy, dopoki:
o  urzadzenie nie zostanie wytaczone
o  urzadzenie nie zostanie uruchomione ponownie (po wyjsciu z menu ustawien)
o nie uptyng wiecej niz 2 minuty, podczas ktdrych operator nie aktywowat zadnego przycisku
o  aby wyjs¢ ze strony wprowadzania hasta, nalezy nacisna¢ przycisk STOP.

Lista zdarzen

o ADXL zapisuje w pamigci liste ostatnich 50 zdarzen i jest ona zachowywana nawet mimo braku napigcia zasilania.

o Rejestrowane sg nastepujace typy zdarzen:
o  Wiaczenie/wytaczenie softstartu
Rozruch/zatrzymanie silnika
Zadziatanie limitow pradu/momentu obrotowego
Alarmy (zaréwno poczatek, jak i koniec alarmu)
Dostep do programowania
Wykonanie komend
Komunikacja szeregowa
o  Przeniesienie pamieci z CX02
o Aby wejs¢ do listy zdarzen, nalezy otworzy¢ menu gtéwne, wybra¢ ZDARZENIA i nacisna¢ START.
Wyswietlane jest najnowsze zdarzenie, z kodem zdarzenia Exxx oraz opisem zdarzenia w danym jezyku.

O O O O O O

o Poszczegdlne zdarzenia mozna przewijac przyciskami A i ¥ . Za pomoca przycisku A PREV przechodzi si¢ do poprzednich zdarzen, a za pomocg przycisku ¥ NEXT - do nastepnych,

az do najnowszego zdarzenia.
Wyswietlacz powiadamia, ze osiagnigto najstarsze lub najnowsze zdarzenie.

o Gdy podczas wy$wietlania danego zdarzenia zostanie naciéniety przycisk START, mozna zobaczy¢ po ilu godzinach, minutach i sekundach od podigczenia zasilania pomocniczego
do urzadzenia nastapito dane zdarzenie. Dzigki temu wiadomo, jaki czas uptynat (przedziat czasowy), migdzy jednym zdarzeniem a kolejnym.

oAby wyjs¢ z listy zdarzen, nalezy nacisna¢ przycisk STOP lub réwnoczesnie przyciski A i 'V .

Wejscia, wyjécia, zmienne wewnetrzne

o \Wejscia i wyjscia ADXL.. oznaczane sa jednym kodem i jedna liczbg porzadkowa. Na przyktad wejscia cyfrowe oznaczane sa skrotem INPx, gdzie x stanowi numer wejécia. W ten sam

sposob wyjscia cyfrowe oznaczane sg skrotem OUTX, a porty komunikacji skrétem COMXx.

o Poprzez odpowiednie menu ustawiet mozna przypisa¢ dowolng funkcje do dowolnego wejscia lub wyjscia. Oczywiscie w ustawieniach fabrycznych przewidziano juz najczesciej

stosowane funkcje, aby utatwi¢ pierwsze uruchomienie softstartu.

INPx | Wejscia cyfrowe

1.3

OUTx | Wyjscia cyfrowe

1.3

COMx | Porty komunikacji

1

o Podobnie jak w przypadku wejS¢/wyjsc, istniejg zmienne wewngtrzne (bity), ktére moga by¢ przypisane do poszczegolnych wyjs¢ lub wzajemnie powiazane. Na przyktad do pomiaréw
wykonywanych przez system (napiecie, prad itd.), mozna przypisa¢ progi limitdw. Wowczas zmienna wewnetrzna, o nazwie LIMx, zostanie uaktywniona, gdy pomiar bedzie poza limitami

okreslonymi przez uzytkownika w odpowiednim menu ustawien.

o Ponizej znajduje sie tabela, w ktdrej przedstawiono zbiorczo wszystkie zmienne wewngtrzne obstugiwane przez ADXL..., z uwzglednieniem ich zakresu (ilo$¢ zmiennych wedtug typu).

KOD ‘ OPIS ZAKRES
LIMx | Progi limitow 1.4
REMx | Zmienne kontrolowane zdalnie 1.8
UAx | Alarmy uzytkownika 1.4
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Progi limitéw (LIMx)

o Progi limitdw LIMx sa zmiennymi wewnetrznymi, ktérych status zalezy od przekroczenia limitow okre$lonych przez uzytkownika na jednym z pomiaréw dokonywanych przez system
(na przyktad: catkowita moc czynna przekraczajaca 25 kW).

o Aby przyspieszy¢ ustawianie progdw, ktére moga mie¢ bardzo szeroki zakres, kazdy z nich musi by¢ ustawiony w oparciu o0 warto$¢ bazowa + mnoznik (na przyktad: 25 x 1k = 25000).

o Dla kazdego LIM dostepne sa dwa progi (gémy i dolny). Gorna warto$¢ progowa musi by¢ zawsze ustawiona na warto$¢ wigksza niz dolna.

e Znaczenie progow zalezy od nastepujacych funkcji:

Funkcja Min: w przypadku funkcji Min prég dolny jest punktem zadziatania, a prog gorny punktem kasowania. Gdy wybrana warto$¢ pomiaru jest nizsza od limitu dolnego, po ustawionym
opoznieniu nastepuje aktywacja progu. Gdy warto$¢ pomiaru jest wyzsza od progu gémego, po ustawionym opéznieniu nastepuje jego skasowanie.

Funkcja Max: w przypadku funkcji Max prog gomy jest punktem zadziatania, a prég dolny punktem kasowania. Gdy wybrana warto$¢ pomiaru jest wigksza od progu gérego, po
ustawionym opdznieniu nastepuje aktywacja progu. Gdy warto$¢ pomiaru jest mniejsza od progu dolnego, po ustawionym opdznieniu nastepuje jego skasowanie.

Funkcja Min+Max: w przypadku funkcji Min+Max oba progi, gory i dolny, okreslajg punkty zadziatania. Gdy wybrana warto$¢ pomiaru jest mniejsza od progu dolnego lub wieksza od progu
gérnego, po odpowiednich opdznieniach nastepuje zadziatanie progu. Gdy warto$¢ pomiaru miesci si¢ ponownie w granicach limitdw, nastepuje natychmiastowe skasowanie progu.

o W zaleznosci od ustawienia zadziatanie moze oznacza¢ aktywacje lub dezaktywacje limitu LIMn.
o Jesli ustawiona jest pamie¢ LIM, kasowanie odbywa sie recznie, a mozna je wykona¢ poprzez odpowiednig komende z menu komend. Patrz menu ustawiert P10.

Zmienne kontrolowane zdalnie (REMx)

o ADXL... ma mozliwos¢ zarzadzania maksymalnie 8 zmiennymi sterowanymi zdalnie (REM1...REM8).

o Sg to zmienne, ktorych stan moze byc¢ tatwo modyfikowany przez uzytkownika za posrednictwem protokotu komunikacji i ktére moga by¢ uzywane w potaczeniu z wyjsciami.

o Przyktad: uzywajac zmiennej sterowanej zdalnie (REMx) jako zrodta wyjscia (OUTx), bedzie mozna swobodnie wiaczy¢ i wytaczy¢ przekazniki przez oprogramowanie nadzorcze.
To pozwolitoby na uzycie przekaznikéw wyjsciowych ADXL... do sterowania urzadzeniami uzytkownika.

o Innym sposobem wykorzystania zmiennych REM moze by¢ zdalne wigczanie lub wytaczanie okreslonych funkcji, na przyktad generowanie alarméw lub komunikatow.

Alarmy uzytkownika (UAx)

o Uzytkownik ma mozliwo$¢ zdefiniowania maksymalnie 4 programowalnych alarméw (UA1...UA4).

o Dla kazdego alarmu istnieje mozliwo$¢ zdefiniowania:

e 7rodfa, to jest warunku, ktory generuje alarm;

. tekstu komunikatu, ktory powinien pojawic sie na wySwietlaczu, gdy nastapi taki warunek;

. wradciwosci alarmu (jak w przypadku alarméw standardowych), czyli tego, w jaki sposob alarm wspétdziata z kontrolg przetacznika.
Warunkiem, ktéry generuje alarm, moze by¢ na przyktad przekroczenie danego progu. W takiej sytuaciji zrodtem bedzie jeden z progéw limitow LIMx.
Jesli natomiast alarm musi by¢ wyswietlony wskutek aktywacji zewnetrznego wejscia cyfrowego, wowczas zrodiem bedzie INPx.

Dla kazdego alarmu uzytkownik ma mozliwo$¢ zdefiniowania dowolnie programowalnego komunikatu, ktéry pojawi sie w okienku alarméw.

W przypadku alarméw uzytkownika wiasciwosci mozna zdefiniowac w taki sam sposdb, jak w przypadku alarméw normalnych. Mozna zdecydowac, czy okreslonemu alarmowi musi
towarzyszy¢ odtaczenie linii, uruchomienie syreny, zamknigcie wyjcia alarmu ogélnego itp. Patrz rozdziat Wtasciwosci alarméw.

W przypadku jednoczesnego wystepowania wielu alarmow sg one wyswietlane cyklicznie.

o Aby wykasowac alarm, ktéry ma ustawiong pamig¢, nalezy uzy¢ odpowiedniej komendy z menu komend.

o Aby zapozna¢ si¢ z procedurg definiowania alarmoéw, patrz menu ustawien P13.
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Port programowania IR

o Konfiguracje parametréw ADXL... mozna wykona¢ za posrednictwem portu optycznego na panelu przednim, poprzez modut programowania IR-USB o kodzie CX01 lub modut IR-Wi-Fi
o kodzie CX02.

o Wystarczy wiozy¢ modut CX.. do odpowiednich otworéw w panelu przednim, po czym nastapi wzajemne rozpoznanie urzadzen, o ktérym informuje Swiecaca na zielono dioda na module
do programowania.

e Oba moduty moga by¢ uzywane w pofaczeniu z aplikacjq Lovato Electric SAM1 illub z oprogramowaniem do programowania Xpress.

Modut USB CX01 / Modut Wi-Fi CX02

Ustawianie parametréw przez komputer

e Przy uzyciu oprogramowania do konfiguracji i sterowania zdalnego Lovato Electric Xpress mozna wykona¢ przeniesienie parametrow konfiguracyjnych (ustawionych wczesniej) z ADXL...
na dysk komputera i odwrotnie.

o Polgczenie mozna wykonaé poprzez port optyczny na panelu przednim (z modutami USB o kodzie CX01 lub Wi-Fi o kodzie CX02) lub poprzez opcjonalny port komunikacji RS-485.

o Xpress umozliwia wywietlanie pomiaréw, alarmow, zdarzen, wykonywanie komend, a przede wszystkim dostep do parametréw programowania w menu ustawien.

Ustawianie parametréw przez smartfon lub tablet poprzez Wi-Fi przy uzyciu CX02

e Zapomoca aplikacji Lovato Electric SAM1, dostepnej na tablet i smartfon z systemem Android lub iOS, oraz modut Wi-Fi CX02 mozna podtaczy¢ sie do ADXL... poprzez port optyczny
na panelu przednim.

o Aplikacja umozliwia wyswietlanie alarméw, przesytanie komend, odczyt pomiaréw, ustawianie parametréw, pobieranie i wysytanie droga mailowa zgromadzonych danych o zdarzeniach.

Dispositivo  ADXL0030

Versione

-,
Ceswe
Aok

‘I::ISD

L

Ustawianie parametréw przez smartfon lub tablet z NFC
o Za posrednictwem aplikacji Lovato Electric NFC Configurator, dostepnej na smartfony (i tablety) z systemem Android, mozna wej$¢ do programowania parametrow w tatwy i innowacyjny
sposob, ktdry nie wymaga zadnego przewodu taczacego, a dziatanie jest mozliwe nawet mimo braku zasilania ADXL.
o Wystarczy oprze¢ swoj smartfon lub tablet o panel przedni ADXL, aby wykona¢ programowanie parametrow. e
o Warunki dziatania: PR
e Smartfon lub tablet musi obstugiwac funkcjg NFC i musi mie¢ mozliwo$¢ uaktywnienia jej, a takze musi by¢ odblokowany (aktywny).
e  ADXL.., o ile jest zasilany, musi mie¢ wytaczony silnik.
e Jezeli ustawiono hasto zaawansowane (patrz parametr P03.03), musi ono by¢ znane, w przeciwnym razie dostep nie bedzie mozliwy.
e  Zaleca sig, aby aplikacja na smartfonie lub tablecie byta juz uruchomiona. Niemniej jednak i tak bedzie mozna przej$¢ do kolejnego punktu,
poniewaz urzadzenie przekieruje automatycznie na strone instalacji w sklepie online.
. Po oparciu smartfona lub tabletu o przedni panel ADXL..., mniej wiecej w migjscu pokazanym na ilustracji obok i w przypadku przytrzymania ‘
go przez kilka sekund w takiej pozycji zostanie wyemitowany sygnat dzwiekowy. Aplikacja uruchomi sig automatycznie i parametry zostang \ rm”""‘"}
zatadowane oraz wy$wietlone. - )
. Dostep do menu parametréw i zmienianie ich odbywa sie w sposéb catkowicie identyczny, jak w przypadku innych aplikacji opisanych wczesniej.
o Po wprowadzeniu zadanych zmian nacisna¢ przycisk Wyslij i oprze¢ ponownie smartfon lub tablet o panel przedni ADXL.... Parametry zostang przeniesione i beda dziata¢ po ponownym
uruchomieniu ADXL.... O czynno$ci tej bedzie Swiadczy¢ widniejace na wyswietlaczu ADXL... logo NFC.
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Ustawianie parametréw przez panel przedni

o W ponizszej tabeli przedstawiono liste dostepnych menu:

Kod MENU oPIs

P01 | OGOLNE Dane charakterystyczne gtownego silnika
P02 | UZYTECZNE FUNKCJE Jezyk, podswietlenie, wyswietlacz itd.
P03 | HASLO Ustawienia haset dostepu

P04 | ZABEZPIECZENIA Zabezpieczenia silnika/softstartu

P05 | ROZNE Funkcje akcesoryjne

P06 | WEJSCIA Programowalne wejscia cyfrowe

P07 | WYJSCIA Programowalne wyjscia cyfrowe

P08 | KOMUNIKACJA Porty komunikacji

P09 | KILKA SILNIKOW Rozruch kilku silnikow

P10 | LIMITY Warto$ci progowe pomiarow

P13 | ALARMY UZYTKOWNIKA Alarmy uzytkownika

P14 | ALARMY Wiasciwosci alarméw

oAby wyswietli¢ parametry, nalezy wybra¢ menu i nacisnaé przycisk v'.
o Wszystkie parametry wySwietlane sg wraz z kodem, opisem oraz wartoscig aktualna.

Tabela parametréw

P01 - OGOLNE oM DomysInie Zakres
P01.01 Prad znamionowy silnika In A 30.0 (100%le) 15.0...30.0 (50...100%le)
P01.02 | Limit pradu rozruchowego ILt %In 300 150...700
P01.03 | Poczatkowy prég rozruchu % 10 10...90
P01.04 | Rampa rozruchu S 10 1...120
P01.05 | Rampa zatrzymania s OFF OFF /1...120
P01.06 | Koricowy prég zatrzymania % 20 0...100
P01.07 | Kick-start przy rozruchu % OFF OFF /30...100
P01.08 | Znamionowa warto$¢ Cos fi silnika 0.80 0.50...1.00

P01.01 - Prad znamionowy silnika. Zakres ustawienia pradu w A zalezy od typu ADXL..., ale w przypadku wszystkich modeli wynosi od 50% do 100% pradu znamionowego

softstartu le.

P01.02 — Maksymalny limit pradu podczas fazy rozruchu, wyrazony jako % pradu znamionowego silnika In. Poniewaz prady trzech faz nie sg zrdwnowazone podczas rozruchu,
limit ten dotyczy wartosci najwyzszej z trzech faz, czyli L2 (faza podtaczona bezposrednio). Maksymalna warto$¢ nie bedzie jednak mogta przekracza¢ 550%
maksymalnego pradu softstartu. Przykfad: w przypadku silnika 25A w ADXL0030B limit maks. ILt wyniesie 550% 30A = 165A, co stanowi 660% pradu silnika.

P01.03 - Poczatkowy prog rozruchu, tuz po uruchomieniu. Prég ten moze odnosic sie do momentu obrotowego lub do napiecia, w zaleznosci od tego, czy sterowanie momentem
jest wiaczone czy nie. Musi by¢ wyregulowany tak, aby silnik zaczat powoli sie obracac tuz po komendzie rozruchu.

P01.04 — Gdy sterowanie momentem obrotowym jest wiaczone (P05.01 = ON), ten parametr okres$la czas wymagany do osiggniecia 100% momentu obrotowego silnika,
okreslajac nachylenie rampy rozruchu. Jesli moment wymagany przez obciazenie jest nizszy niz 100%, wymagany czas bedzie proporcjonalnie krétszy, utrzymujac
nachylenie na statym poziomie. Jesli natomiast wtaczony jest tryb rampy napiecia (P05.01 = OFF), jako ze 100% napigcia to warto$¢ niezalezna od obcigzenia,
wymagany czas bedzie zawsze staly.

P01.05 - Ta sama koncepcja co przy poprzednim parametrze, ale w odniesieniu do rampy zatrzymania.

P01.06 — Koricowy prg zatrzymania. Gdy rampa zatrzymania osiaga ten poziom momentu obrotowego lub napiecia, silnik jest odtaczany od zasilania.

P01.07 - Jesli jest wiaczony, okre$la poziom napiecia zastosowanego tuz po rozruchu przez czas wynoszacy 200 ms. Ma to spowodowac poczatkowy impuls momentu
obrotowego w przypadku maszyn, w ktérych moga wystapi¢ zaciecia podczas rozruchu.

P01.08 — Okresla znamionowe cos fi silnika. Jest stosowany do obliczania maksymalnego znamionowego momentu obrotowego.

P02 - UZYTECZNE FUNKCJE DomysInie
P02.01 Jezyk angielski EN
IT
FR
ES
P
D
P02.02 | Jednostka miary temperatury °C °CI°F
P02.03 | Czas przejscia na niski poziom pod$wietlenia S 60 5-600/ON
P02.04 | Powrdt do pomiaru domy$inego s 60 OFF / 10-600
P02.05 | Pomiar domysiny na wyswietlaczu gtownym PRAD PRAD
PRAD %
MOMENT
NAPIECIE
P02.06 | Sterowanie silnikiem za pomoca klawiatury OFF OFF/ON
P02.07 | Wyswietlanie pradow fazowych OFF OFF / ON

P02.01 - Wybér jezyka dla tekstow na wyswietlaczu.

P02.02 - Okresla jednostke miary temperatur.

P02.03 - Regulacja przejscia do pod$wietlania wyswietlacza - niska intensywnos¢.

P02.04 — Opoznienie przywrocenia wyswietlania strony domysinej, gdy nie zostang nacisnigte przyciski. Jesli ustawieniem jest OFF, wyswietlacz pozostanie zawsze na ostatnie]
stronie wybranej recznie.

P02.05 - Strona domysina wy$wietlana na wy$wietlaczu po wigczeniu i po opdznieniu.

P02.06 — Umozliwia rozruch/zatrzymanie silnika za pomoca klawiatury przedniej. Wejécie STOP powinno by¢ podiaczone do zacisku wspdlnego (umozliwianie pracy). Przycisk
START powinien by¢ przytrzymywany w pozycji wcisnietej przez 2 sekundy.

P02.07 — Wigcza wyswietlanie trzech poszczegdinych pradéw fazowych.
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P03 - HASLO o DomysInie Zakres
P03.01 | Uzycie hasta OFF OFF-ON
P03.02 | Hasto uzytkownika 1000 0-9999
P03.03 | Hasto dostepu zaawansowanego 2000 0-9999
P03.04 | Hasto kontroli zdalnej OFF OFF/1-9999

P03.01 - Jesli ustawiono na OFF, zarzadzanie hastem jest wytaczone, a dostep do ustawien i menu komend nie jest ograniczony.

P03.02 - Jesli parametr P03.01 jest aktywny, warto$¢ nalezy okreslic w celu aktywacji dostepu z poziomu uzytkownika. Patrz rozdziat Dostep z uzyciem hasta.

P03.03 — Jak w przypadku P03.02, ale w odniesieniu do dostepu z poziomu zaawansowanego.

P03.04 — Jesli jest ustawiony na warto$¢ numeryczna, to jest to kod do podania przez komunikacje szeregowa, zanim bedzie mozna wysyta¢ komendy z urzadzenia zdalnego

sterowania.

P04 - ZABEZPIECZENIA | JM | DomysInie Zakres
P04.01 | Wigczenie zabezpieczenia termicznego silnika ON OFF /ON
P04.02 | Klasa zabezpieczenia termicznego przy rozruchu 10 2

10A
10
15
20
25
30
35
40
P04.03 | Klasa zabezpieczenia termicznego podczas pracy 10 2
10A
10
15
20
25
30
P04.04 | Przywrécenie zabezpieczenia termicznego silnika % 120 0...140
P04.05 | Tryb dziatania zacisku IN3 CYFROWY CYFROWY
PTC
P04.06 | Liczba prob automatycznego kasowania alarméw OFF OFF/1...6
P04.07 | Interwat automatycznego kasowania alarméw min 1 1...30
P04.08 | Minimalny prég momentu obrotowego (zbyt niskie obciazenie) %Tn OFF OFF / 20...100
P04.09 | Opdznienie zadziatania dla minimalnego momentu obrotowego S 10 1...20
P04.10 | Maksymalny czas rozruchu s OFF OFF /10...1000
P04.11 Kontrola kolejnosci faz OFF OFF
L1-L2-L3
L3-L2-L1
P04.12 | Minimalny prég napiecia V OFF OFF /170...760
P04.13 | Opdznienie zadziatania dla minimalnego progu napiecia S 5 0...600
P04.14 | Maksymalny prog napigcia V OFF 170...760 / OFF
P04.15 | Opdznienie zadziatania dla maksymalnego progu napiecia S 5 0...600
P04.16 | Asymetria pradow % OFF OFF/1..25
P04.17 | Opdznienie dla asymetrii pradow s 5 0...600
P04.18 | Przerwa serwisowa h OFF OFF /1...50 000
P04.19 | Komenda kasowania alarméw STOP STOP
START
STA-STO

P04.01 - Wigczenie ogdlne zabezpieczen termicznych ustawionych za pomoca parametréw P04.02 i P04.03. W przypadku ustawienia tego parametru na OFF (na przyktad w
przypadku rozruchu kilku silnikéw za pomoca tego samego softstartu), oba zabezpieczenia zostang wytaczone.

P04.02 - P04.03 - Okreslaja klasg elektronicznego zabezpieczenia termicznego silnika, odpowiednio w przypadku fazy rozruchu i w przypadku fazy pracy. Klasa zabezpieczenia
termicznego jest wybierana w zaleznosci od typu wykorzystania silnika. Klase 10 wybiera sie w przypadku normalnego uzytkowania silnika, klase 15, 20 itd. w przypadku
cigzkiej eksploatacji. W przypadku ciezkiej eksploatacii silnika, w celu zapewnienia doktadniejszego zabezpieczenia mozna ustawi¢ wyzsza klase zabezpieczenia przy
rozruchu niz klasa zabezpieczenia podczas pracy.

P04.04 - Okresla warto$¢ statusu termicznego, ponizej ktérej bedzie mogto mie¢ miejsce kasowanie alarmu zabezpieczenia termicznego silnika.

P04.05 - Okresla, czy zacisk IN3 jest stosowany jako wejscie cyfrowe czy jako wejscie czujnika PTC.

P04.06 - Ta funkcja jest stosowana w aplikacjach (bez nadzoru) ze sterowaniem rozruchem silnika za pomoca 2 przewodoéw (podawanie komendy). W przypadku zatrzymania
silnika z powodu alarmu, ktéry ma aktywna wtasciwo$¢ ‘Automatyczne kasowanie’, po czasie okrelonym w parametrze P04.07 ma miejsce automatyczne kasowanie
alarmu, a w konsekwencji ponowny rozruch silnika. Gdyby po skasowaniu, silnik nie uruchomit sie, bedzie miata miejsce taka liczba préb kasowania i nastepujacych po
nich rozruchéw silnika, jaka ustawiono. Podczas stanu alarmowego na wyswietlaczu widnieje na przemian alarm w toku oraz czas pozostaty do komendy
automatycznego kasowania.

P04.07 - Czas opdznienia pomiedzy jedng proba kasowania automatycznego a kolejna.

P04.08 - Zwykle jest wykorzystywany jako zabezpieczenie przed praca pomp na suchobiegu lub do rozpoznawania zerwania taficuchow lub paskéw napedowych. Gdy moment
jest nizszy od warto$ci ustawionej, po czasie okre$lonym w parametrze P04.09 generowany jest alarm A09 Zbyt niskie obcigzenie. Opdznienie zadziatania zeruje sie,
jesli moment powraca do wartosci +10% w stosunku do tej ustawionej.

P04.09 - Opdznienie zadziatania alarmu dla zbyt niskiego obcigzenia.

P04.10 - Sprawdza, czy czas trwania rozruchu silnika nie przekracza czasu ustawionego, czyli czy elementy mechaniczne nie zostaty na tyle zmodyfikowane (z powodu zuzycia
lub usterek), iz niemozliwy jest prawidtowy rozruch maszyny. Czas rozruchu diuzszy od czasu ustawionego powoduje alarm A10 Zbyt dfugi czas rozruchu.

P04.11 - Umozliwia kontrole kolejno$ci faz zasilania, czyli kierunek obrotow silnika. Ustawienie L1-L2-L3 odpowiada obrotowi do przodu, a ustawienie L3-L2-L1 - do tytu.
Kolejno$¢ inna niz ta, ktdra ustawiono, powoduje alarm A03 Bfedna kolejno$c faz.

P04.12 - P04.13 - Napigcie nizsze niz to ustawione w parametrze P04.12 przez czas przekraczajacy P04.13 powoduje alarm A19 Zbyt niskie napiecie linii.

P04.14 - P04.15 - Napiecie wyzsze niz to ustawione w parametrze P04.14 przez czas przekraczajacy P04.15 powoduje alarm A20 Zbyt wysokie napigcie linii.

P04.16 - P04.17 - Kontroluje asymetri¢ pradéw podczas fazy pracy przy petnym napieciu. Asymetria wieksza niz ustawiona przez czas przekraczajacy P04.17 powoduje alarm
A06 Asymetria pradéw.

P04.18 - Generuje alarm A22 Wymagane serwisowanie, gdy silnik przekracza ustawiong liczbe godzin pracy. Zeruje sie komenda C01 Kasowanie licznika godzin do serwisu, co
powoduje réwnoczesne skasowanie licznika godzin.

P04.19 - Okresla zrodto komendy kasowania alarméw. STOP = Alarmy sa kasowane przez otwarcie wejscia STOP. START = Alarmy sg kasowane przez zamknigcie wejscia
START. STA-STO = Obie powyzsze sytuacje.
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P05 - ROZNE DomysInie

P05.01 Kontrola momentu obrotowego OFF ON
OFF
P05.02 | Wspdtczynnik linearyzacji momentu 100 50...150%
P05.03 | Ograniczenie maksymalnego momentu OFF OFF /10...200%Tn
P05.04 | Opdznienie rozruchu S 0 0.0...20.0
P05.05 | Funkcja RS-485 SLAVE SLAVE
REM EXP

P05.01 - Okresla, czy rampa rozruchu i zatrzymania musi dziata¢ w trybie kontroli momentu obrotowego lub trybie kontroli napiecia.

P05.02 - Ze wzgledu na rézne standardy konstrukcyjne (np. IE2, IE3), silniki moga wykazywac inne generowanie momentu, niz przewidziano. W takich sytuacjach moze by¢
niezbedna zmiana tego parametru, aby zapewnic¢ optymalne generowanie momentu obrotowego. Wartosci wigksze niz 100% ustawia sie, kiedy rozruch jest stopniowy a
zatrzymanie nagte. | odwrotnie, wartosci nizsze niz 100% ustawia sig w przypadku nagtego rozruchu i stopniowego zatrzymania.

P05.03 - Ogranicza maksymalng warto$¢ momentu obrotowego podczas rozruchu. Jest stosowany, kiedy z powodu znaczacej masy i bezwladnos$ci moga wystepowac problemy
z systemem transmisji, jak poslizg paséw lub uszkodzenia elementéw mechanicznych.

P05.04 — Okresla dziatanie opcjonalnego interfejsu komunikacji RS-485. SLAVE = Normalne dziatanie jako Slave Modbus. REM EXP = Sterowanie urzadzeniem zewnetrznym.

P06 — WEJSCIA PROGRAMOWALNE

(INPn, n=1...3) ‘ JM ‘ Domysinie
P06.n.01 | Funkcja wejscia INPn INP1=START (patrz Tabela funkgji wejsc)
INP2 =STOP NC
INP3=OFF
P06.n.02 | Wskaznik funkgji (x) OFF OFF /1...99
P06.n.03 | Typ styku NO NO
NC
P06.n.04 | Op6znienie zamkniecia S 0,05 0.00-600.00
P06.n.05 | Opdznienie otwarcia S 0,05 0.00-600.00

Uwaga: To menu podzielono na 3 sekcje, jedna na kazde programowalne wejscie cyfrowe INP1..INP3.

P06.n.01 — Wybor funkcji wybranego wejscia (patrz tabela funkcji wejs¢ programowalnych).

P06.n.02 — Wskaznik funkcji zaprogramowanej w poprzednim parametrze. Przyktad: Jesli funkcja wejscia jest ustawiona na Kontrola menu komend Cxx i to wejscie ma wykonac
komende C.07 z menu komend, wtedy P06.n.02 nalezy ustawi¢ na warto$¢ 7.

P06.n.03 — Wybér typu zestyku: NO (normalnie otwarty) lub NC (normalnie zamkniety).

P06.n.04 — Opoznienie zamknigcia zestyku dla wybranego wejscia.

P06.n.05 — Opoznienie otwarcia zestyku dla wybranego wejscia.

P07 - WYJSCIA PROGRAMOWALNE

(OUTn, n=1..3) Domyslnie Zakres
P07.n.01 | Funkcja wyjscia OUT1=ALL. GLB (patrz Tabela funkgji wyjs¢)
OUT2=LIN.CONT
OUT3=RUN
P07.n.02 | Wskaznik funkgiji (x) 1 1-99
P07.n.03 | Normalny status NOR NOR-REV
P07.n.04 | Opdznienie WE. s 0 0.0-6000.0
P07.n.05 | Opdznienie WYL. S 0 0.0-6000.0

Uwaga: To menu podzielono na 3 sekcje, odnoszace sie do wyjs¢ cyfrowych OUT1...0UT3.

P07.n.01 — Wybor funkcji wybranego wyjscia (patrz tabela funkcji wyj$¢ programowalnych).

P07.n.02 — Wskaznik funkcji zaprogramowanej w poprzednim parametrze. Przyktad: Jesli funkcja wyjscia jest ustawiona na funkcje Alarm Axx i to wyjscie ma wzbudzic si¢ po
nastapieniu alarmu A16, wtedy P07.n.02 nalezy ustawi¢ na warto$ci 16.

P13.n.03 - Ustawienie statusu wyjscia, gdy powigzana z nim funkcja nie jest aktywna: NOR = Wyjscie nieaktywne, REV = Wyjscie aktywne.

P07.n.04 - Okresla czas opdznienia dla wzbudzenia wyjscia.

P07.n.05 — Okre$la czas opdznienia dla odwzbudzenia wyjscia.

P08 - KOMUNIKACJA

(COMn, n=1.1) Domyslnie Zakres
P08.n.01 | Adres seryjny wezta 01 01-255
P08.n.02 | Predkos¢ przesytu danych bps 9600 1200

P08.n.03 | Format danych 8BIT-N 8BIT-N

P08.n.04 | Bit stop 1 1-2

P08.n.05 | Protokot MOD RTU MOD RTU
MOD ASCII
MOD TCP

P08.n.01 - Adres seryjny (wezet) protokotu komunikacji.

P08.n.02 - Predko$c¢ transmisji danych przez port komunikacyjny.

P08.n.03 - Format danych. Ustawienia 7-bitowe mozliwe tylko dla protokotu ASCII.
P08.n.04 — Numer bitu stop.

P08.n.05 — Wybor protokotu komunikagji.
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P09 - KILKA SILNIKOW

MOTn=1.3 Domysinie

P09.n.01 | Prad znamionowy silnika In A 30.0 15.0...30
(100%le) (50...100%le)

P09.n.02 | Limit pradu rozruchowego ILt %In 300 150...700
P09.n.03 | Poczatkowy prog rozruchu % 10 10...90
P09.n.04 | Rampa rozruchu S 10 1..120
P09.n.05 | Rampa zatrzymania s OFF OFF /1...120
P09.n.06 | Koncowy prog zatrzymania % 20 0...100
P09.n.07 | Kick-start przy rozruchu % OFF OFF /30...100
P09.n.08 | Znamionowe Cos fi silnika 0.80 0.50...1.00

Uwaga: To menu podzielono na 3 sekcje, jedna na kazdy dodatkowy silnik MOT1..3.

Wybor silnikéw odbywa sie poprzez wejscia cyfrowe konfigurowane za pomoca funkcji Kilka silnikow.

P09.n.01 - P09.n.08 - Takie samo znaczenie jak w menu P01, ale w odniesieniu do kolejnych silnikdw.

M10 - PROGI LIMITOW

(LIMn, n = 1...4) Domyslnie Zakres
P10.n.01 | Pomiar odniesienia OFF OFF-
(lista pomiaréw)
ST.COUNT
P10.n.02 | Numer kanatu (x) 1 OFF/1..99
P10.n.03 | Funkcja Max MAX
MIN
MIN+MAX
P10.n.04 | Prég gémy 0 -9999 - +9999
P10.n.05 | Mnoznik x1 /100 — x10k
P10.n.06 | Opdznienie s 0 0.0-600.0
P10.n.07 | Prég dolny 0 -9999 - +9999
P10.n.08 | Mnoznik x1 /100 — x10k
P10.n.09 | Opdznienie s 0 0.0-600.0
P10.n.10 | Normalny status OFF OFF-ON
P10.n.11 | Pamie¢ OFF OFF-ON

Uwaga: to menu podzielone jest na 4 sekcje, wedlug progéw limitéw LIM1..4

P10.n.01 - Okresla, do ktérego z pomiaréw dokonywanych przez ADXL przydzielany jest prog limitu.

P10.n.02 - Jesli pomiar odniesienia jest pomiarem wewnetrznym wielokanatowym (np. AINx), tym parametrem okresla sig, do ktérego kanatu sie odnosi.

P10.n.03 - Definiuje funkcje dla progu limitéw. Max = LIMn aktywny, gdy pomiar przekracza P10.n.03. P10.n.06 jest progiem kasowania. Min = LIMn aktywny, gdy pomiar
wynosi mniej niz P10.n.06. P10.n.03 jest progiem kasowania. Min+Max = LIMn aktywny, gdy pomiar przekracza P10.n.03 lub wynosi mniej niz P10.n.06.

P10.n.04 i P10.n.05 - Okreslajg gorng warto$¢ progowa, ktéra jest uzyskiwana z wartosci P10.n.03 pomnozonej przez P10.n.04.

P10.n.06 - Opoznienie interwencji w przypadku gérnego progu.

P10.n.07, P10.n.08, P10.n.09 - jak powyzej, ale w odniesieniu do progu dolnego.

P10.n.10 - Umozliwia odwrdcenie statusu limitu LIMn.

P10.n.11 - Okresla, czy przekroczenie progu pozostaje zapisane w pamieci i nalezy je skasowac recznie poprzez menu komend (ON) czy kasuje sig automatycznie (OFF).

P13 - ALARMY UZYTKOWNIKA

(UAn, n=1...4) ‘ JM ‘ DomysInie Zakres
P13.n.01 | Pomiar odniesienia OFF OFF
INPx
OUTx
LIMx
REMXx
P13.n.02 | Numer kanatu (x) 1 OFF/1...99
P13.n.03 | Funkcja UAn (tekst — 16 znakow)

Uwaga: to menu podzielone jest na 4 sekcje, wedlug alarmow uzytkownika UA1..4

P13.n.01 - Okres$la wejscie cyfrowe lub zmienng wewnetrzng, ktérej aktywacja generuje alarm uzytkownika.
P13.n.02 — Numer kanatu odnoszacy sie do poprzedniego parametru.

P13.n.03 — Dowolny tekst, ktory pojawia sie w oknie alarmu.
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Alarmy

o \Wmomencie generowania alarmu na wyswietlaczu pojawia sie ikona alarmu, kod identyfikacyjny i opis alarmu w wybranym jezyku.

o Jesli przyciski poruszania si¢ po stronach zostang wcisniete, okienko z opisem alarmu znika na chwile, po czym pojawia sie ponownie po kilku sekundach.
o Dopoki alarm jest aktywny, miga czerwona dioda FAULT na panelu przednim.

Alarmy mozna skasowac¢ zgodnie z procedurg okre$long w parametrze P04.19.

Jesli nie mozna skasowa¢ alarmu, oznacza to, ze utrzymuje sie przyczyna, ktéra go spowodowata.

e Po wystapieniu jednego lub wiecej alarméw ADXL... zachowuje sie zgodnie z ustawieniami wiasciwosci aktywnych alarméw.

Wiasciwosci alarméw

Do kazdego alarmu, wigcznie z alarmami uzytkownika (User Alarms, Uax), moga by¢ przypisane rozne wiasciwosci:

o Alarm wiaczony — Ogdlne wigczanie alarmu. Jesli alarm nie jest wigczony, nie zostaje uwzgledniony przy pracy urzadzenia.

Alarm zachowany — Pozostaje w pamigci urzadzenia nawet wtedy, gdy usunieto przyczyne, ktéra go spowodowata.

Alarm og6lny — Uaktywnia wyjscie przypisane do tej funkgji.

Zatrzymanie silnika — Zatrzymuije silnik.

Hamowanie — Jesli zaprogramowane jest hamowanie, silnik zatrzymywany jest z hamowaniem. Je$li ta wtasciwo$¢ nie jest aktywna, silnik jest zatrzymywany natychmiast.
Automatyczne kasowanie — Ten alarm moze by¢ kasowany automatycznie zgodnie z kryteriami okreslonymi w parametrach P04.06 i P04.07.

Zablokowanie — Alarm moze by¢ tymczasowo wytgczony poprzez aktywacje wejscia programowalnego ustawionego na funkcje Blokowanie alarmoéw.

Bez LCD - Alarm jest zarzadzany normalnie, nie jest jednak wyswietlany na wy$wietlaczu.

Tabela alarméw
W ponizszej tabeli podano kody alarméw, opisy i wtasciwosci domysine kazdego z nich.

. s -

o by ©

32 E | R < o

® o & = <

= 3 < g < S

A01 [ZANIK NAPIECIA LINII o|o(oe oo
A02 ZANIK FAZY oo |0 |0 o0
A03 [BtAD KOLEJNOSCI FAZ o (@ o]0 °
A04 |CZEST. POZA LIMITAMI NI oo
A05 |BtAD NAPIECIA POMOCNICZEGO o|eofo]e °
A0 [ASYMETRIA PRADOW o|/o|o[o|eo|0]e
A07 |ZABEZP. PRZECIW NADM. PRADOWI o|o|o|e °
A08 |WIRNIK ZABLOKOWANY o|ofoe °
A09 |ZBYT NISKIE OBCIAZENIE o|/o|o|o|o|0]e
A0 |ROZRUCH ZBYT DtUGI o|o|oo]e °
A1 |USTERKA PRZEKAZNIKA OBEJSCIOWEGO oo oo ]e °
A12 |WSTEPNY ALARM ZAB. TERM. SILNIKA ° °
A13 |WSTEPNY ALARM ZAB. TERM. SOFTSTARTU | @ °
A4 |ZABEZP. TERMICZNE SILNIKA oo oo ]e °
A15 |ZABEZP. TERM. SOFTSTARTU oo oo e °
A16 ZWARCIE FAZY L1-T1 oo |0 |0 )
A17 |ZWARCIE FAZY L3-T3 o|ofo]e °
A18 |USTERKA CZUJNIKA TEMPERATURY KR °
A19 |NISKIE NAPIECIE LINII o @000 |0]e
A20 |WYSOKIE NAPIECIE LINII o @|o[0o|0o|0]e
A21 |PRAD SILNIKA NISKI o|o|o]e oo
A22 |WYMAGANY SERWIS o oo °
A23 |USTERKA WENTYLATOROW [ ° °
A24 |WENTYLATOR ZABLOKOWANY ° ° °
A25 |[BtAD SYSTEMU ° °
UA1..4 |Alarm uzytkownika [ O

© Alarm wytaczony domyslinie w przypadku ADXL0030..ADXL0115 i wigczony domysinie w przypadku ADXL 0135..ADXL0320
® Alarmy zachowane warunkowo:
e Jedli sg zachowane zgodnie z tabelg parametréw wiasciwosci alarméw, wtedy sq zawsze zachowane.
e Jedlinie sq zachowane zgodnie z parametrem, wtedy stajg sie zachowane w momencie pojawienia si¢ zadania pracy silnika.

Opis alarméw
KOD OPIS PRZYCZYNA ALARMU
A01 | ZANIK NAPIECIA LINII Zanik wszystkich trzech faz w momencie wystawienia komendy rozruchu.
A02 | ZANIK FAZY Zanik jednej z faz w momencie wystawienia komendy lub podczas pracy silnika.
A03 |BtAD KOLEJNOSCI FAZ Kolejnosc¢ fazy inna od ustawionej.
A04 | CZEST. POZA LIMITAMI Czestotliwo$¢ napigcia linii poza limitami; tolerancja +-5% blisko 50 lub 60 Hz.
AO5 |BtAD NAPIECIA DODATKOWEGO Napiecie zbyt niskie lub mikro-przerwa o czasie trwania diuzszym niz okresla tolerancja.
AO6 |ASYMETRIA PRADOW W fazie zataczenia bypass asymetria pradow wyzsza od ustawionej przez czas przekraczajacy ten, ktory
ustawiono.
A07 |ZABEZP. PRZECIW NADM. PRADOWI Prad >750%]e (prad softstartu) przez czas >200 msec w trakcie rozruchu.
A08 |WIRNIK ZABLOKOWANY Prad >500%In (prad znamionowy silnika) przez czas >200 msec w fazie zatgczenia bypass.
A09 |[ZBYT NISKIE OBCIAZENIE Moment obcigzenia silnika nizszy od ustawionego w fazie zataczenia bypass.
A0 |ROZRUCH ZBYT DtUGI Czas rozruchu (od rozruchu do zataczenia bypass) dtuzszy od ustawionego.
A1 |USTERKA PRZEKAZNIKA OBEJSCIOWEGO |Brakzamkniecia lub otwarcia zestykow przekaznika bypass.
A12 |WSTEPNY ALARM ZAB. TERM. SILNIKA |Bliskie zadziatanie zabezpieczenia silnika, gdy silnik pracuje w trybie bypass.
A13 |WSTEPNY ALARM ZAB. TERM. Bliskie zadziatanie zabezpieczenia softstartu.
SOFTSTARTU
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A14 | ZABEZP. TERMICZNE SILNIKA Zadziatanie zabezpieczenia termicznego silnika w ramach softstartu lub poprzez wejscie PTC.
A15 | ZABEZP. TERM. SOFTSTARTU Temperatura radiatorow przekracza maksymalny dopuszczalny poziom.
A16 | ZWARCIE FAZY L1-T1 SCR ma zwarcie lub zestyki stycznika bypass sq sklejone.
A17 | ZWARCIE FAZY L3-T3 SCR ma zwarcie lub zestyki stycznika bypass s sklejone.
A18 |USTERKA CZUJNIKA TEMPERATURY Wewnetrzny czujnik temperatury NTC dla radiatora softstartu jest uszkodzony lub ma przerwane
przewody.
A19 | NISKIE NAPIECIE LINII Napiecie linii L1-L3 nizsze od ustawionego przez ustawiony czas.
A20 (WYSOKIE NAPIECIE LINII Napiecie linii L1-L3 wyzsze od ustawionego przez ustawiony czas.
A21 |PRAD SILNIKA NISKI Prad silnika <10%In (In = ustawiony prad znamionowy silnika) we wszystkich trzech fazach.
A22 |WYMAGANY SERWIS Minat termin przeprowadzenia serwisu.
A23 [USTERKA WENTYLATOROW Nie rozpoznano obecno$ci wentylatorow.
A24 |WENTYLATORY ZABLOKOWANE Zbyt wysoki prad wentylatoréw, prawdopodobne zablokowanie wirnika.
A25 |BtAD SYSTEMU Btad wewnetrzny softstartu. Nalezy sie skontaktowac z serwisem klienta Lovato Electric.
UA1..4 ALARM UZYTKOWN KA él1a?:m uzytkownika generowany jest przez aktywacje zmiennej lub powigzanego wejscia poprzez menu

Tabela funkcji programowalnych wej$é

o Ponizsza tabela przedstawia wszystkie funkcje, jakie mozna przypisa¢ do programowalnych wej$¢ cyfrowych INPn.

o Kazde wejscie moze by¢ nastepnie ustawione tak, aby uzyska¢ funkcje odwrotng (NO - NC), zadziata¢ z opdznieniem po wzbudzeniu lub po odwzbudzeniu, przy niezaleznie ustawianych
odstepach czasowych.

o Niektore funkcje wymagaja dodatkowego parametru numerycznego, nazywanego wskaznikiem (x), a okreslonego przez parametr P06.n.02.

o W celu uzyskania szczegétowych informacii, patrz menu P06 Wejscia programowalne.

NR FUNKCJA OPIS \

0 OFF Wejscie wytgczone.

1 START Rozruch silnika (obowigzkowo: przynajmniej jedno wejscie programowalne musi dysponowac taka funkcja). Gdy jest zamknigte, umozliwia
rozruch. Moze by¢ stosowane zaréwno w ramach sterowania impulsowego z wykorzystaniem trzech przewodow, jak i w ramach sterowania
ciagtego z dwoma przewodami (patrz schematy podiaczenia).

2 STOP Zatrzymanie silnika. Gdy jest otwarte, powoduje zatrzymanie silnika, natychmiastowe lub poprzez rampe. Jesli dostepne jest wejscie
zaprogramowane na te funkcje, wtedy powinno ono pozosta¢ zamknigte, aby umozliwi¢ prace silnika, w potaczeniu z poprzednim wejsciem
START (patrz schematy potaczen). Jesli zadne wejécie nie jest zaprogramowane funkcjg STOP, wtedy wejécie START petni zaréwno
funkcje rozruchu (zamkniete), jak i zatrzymania (otwarte).

3 NAT. ZATRZ. | Gdy jest aktywne, silnik zatrzymywany jest natychmiast bez uwzglednienia rampy zatrzymania (nawet je$li zaprogramowana).

4 WST. Uaktywnia funkcje wstepnego nagrzewania uzwojen. Niewielki prad jest przekazywany do silnika, aby zapewni¢ wstepne rozgrzanie go, bez
NAGRZ. powodowania obrotu. Dziata tylko wéwczas, je$li status termiczny wynosi 0%.

5 BLO. KOM. Blokuje komendy na wejsciu z komunikacji szeregowej.

6 ZABL. AL. Blokuje alarmy o aktywnej wlasciwosci Zablokowanie. Umozliwia uzytkownikowi wytaczenie wybiérczo niektdrych alarméw.

7 KASOW. S.T. | Przy zamykaniu zestyku wymusza 100% status termiczny silnika, jesli warto$¢ ta jest wyzsza. W przypadku zadziatania

zabezpieczenia dokonuje réwniez ponownego uzbrojenia, umozliwiajac skasowanie alarmu z przypisang komendg STOP.

UWAGA: Zastosowanie tej funkcji zmienia sposéb zadziafania zabezpieczenia termicznego silnika i moze spowodowac niebezpieczne
przegrzewanie sig silnika.

8 BL. KLAW. Blokuje dziatanie klawiatury przedniej.

9 WYB. SILN. W przypadku aplikacji z kilkoma silnikami wybiera wedtug logiki binarnej, jakie ustawienie zastosowa¢ sposroéd menu P09 Kilka silnikow.
Patrz menu P09.

10 | KONFIG. Wejscie konfigurowalne. Wykorzystywane na przykiad jako zrédto dla alarméw uzytkownika.

11 | KOMENDA Wykonuje menu komend Cx. Numer komendy do wykonania x jest okreslany poprzez P06.n.02.

DomysIne wej$cia programowalne
o Ponizsza tabela zawiera wszystkie funkcje ustawione fabrycznie dla wej$¢ programowalnych.
o W razie koniecznosci funkcje te moga zosta¢ zmienione przy uzyciu menu P06 Wejscia programowalne.

WEJSCIE ZACISKI  FUNKCJA DOMYSLNA

INP1 IN1 START
INP2 IN2 STOP
INP3 IN3 Wylaczone

Tabela funkcji wyj$¢ programowalnych

o Ponizsza tabela przedstawia wszystkie funkcje, ktére moga by¢ potaczone z programowalnymi wyjsciami cyfrowymi OUTn.

o Kazde wyjscie moze by¢ nastepnie ustawione tak, aby miato status normalny lub odwrotny (NOR lub REV).

o Niektore funkcje wymagaja dodatkowego parametru numerycznego, nazywanego wskaznikiem (x), a okreslonego przez parametr P07.n.02.
o W celu uzyskania szczegdtowych informacii, patrz menu P07 Wyjscia programowalne.

Nr Funkcja Opis

0 OFF Wyjscie wytaczone.

1 STYCZ. LIN. | Kontroluje stycznik linii. Wzbudzane jest tuz po rozruchu. Pozostaje aktywne, dopdki wystepuje napiecie w silniku, czyli podczas rampy rozruchu,
pracy w trybie bypass i rampy zatrzymania.

2 PRACA Wzbudzone w momencie ukoriczenia rampy, przy peinym napieciu w silniku. Przekazuje sygnat zgody do obcigzenia.

3 AL. OGOL. | Alarm ogolny. Aktywny jest jeden lub wiecej alarméw o aktywnej wiasciwosci Alarm ogéiny.

4 LIMx Wyjécie, ktére stanowi o stanie zmiennej limitu LIMx (x okre$lony parametrem P07.n.02).

5 REMx Wyjdcie, ktore stanowi o stanie zmiennej zdalnej REMx (x okreslony parametrem P07.n.02).

6 AL. Axx Uaktywniany w przypadku wystepowania specyficznego alarmu (x okreslony parametrem P07.n.02).

7 UAXx Uaktywniany w przypadku wystepowania specyficznego alarmu uzytkownika (x okreslony parametrem P13.n.02).

DomysIne wyjscia programowalne
o Ponizsza tabela zawiera wszystkie funkcje ustawione fabrycznie dla wyjs¢ programowalnych.
o W razie koniecznosci funkcje te moga zosta¢ zmienione za posrednictwem menu P07.
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Menu komend
o Menu komend umozliwia wykonywanie takich sporadycznych czynnoci, jak kasowanie pomiaréw, licznikow, alarmow itp.

o Jesli wprowadzono hasto dostepu zaawansowanego, przy uzyciu menu komend mozna réwniez wykonywa¢ automatyczne operacje uzyteczne do konfiguracji urzadzenia.
o W ponizszej tabeli podano funkcje dostepne dzigki menu komend, podzielone w zaleznosci od wymaganego poziomu dostepu.

WYJSCIE  ZACISKI FUNKCJA DOMYSLNA

oum™M 11-14-12 Alarm ogélny
OuUT2 21-24 Kontrola stycznika linii
OuUT3 21-34 Rampa ukoficzona

KOD KOMENDA POZIOM DOSTEPU OPIS

C01 | KASOW. SERWISU ZAAWANS. Kasuje przerwe serwisowa i kasuje alarm.

C02 |KASOW. STANU TERMICZNEGO ZAAWANS. Ustawia dla statusu termicznego warto$¢ 0%.

C03 | KASOW. LICZNIKA ROZR. ZAAWANS. Kasuje licznik rozruchow.

C04 | KASOW. LICZNIKA GODZ. PRACY SILN. ZAAWANS. Kasuje liczniki godzin pracy silnika.

C05 | KASOW. ENERGI | ZAAWANS. Kasuje liczniki energii.

C06 | KASOW. PROGOW LIMITOW ZAAWANS. Kasuje zmienne LIM z pamiecia.

C11 |POWTORZ. AUTO SET UZYTKOW. Powtarza procedure kreatora aplikacji AUTOSET.

C12 |PRZYWR. UST. DOMYSLNE UZYTKOW. Przywraca konfiguracje do ustawien fabrycznych.

C13 | ZAPIS. KOPII USTAWIEN ZAAWANS. Zapisuje kopie parametrow konfiguracyjnych.

C14 |PRZYWRACANIE USTAWIEN ZAAWANS. Przywraca kopie parametréw konfiguracyjnych.

C15 | TEST NISKA MOC ZAAWANS. Test z silnikiem o niskiej mocy — Ignoruje alarmy powigzane z pradem w
ramach testu na stole warsztatowym przy wykorzystaniu silnikéw o niskiej
mocy.

C16 | SKASUJ LISTE ZDARZEN ZAAWANS. Kasuje pamigec listy zdarzen.
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Zalecenia

Nalezy odtgczy¢ zasilanie softstartu za kazdym razem, kiedy konieczne jest wykonanie czynno$ci w zakresie uktadu elektrycznego i/lub mechanicznego lub instalacji.

Nalezy zawsze przewidzie¢ urzadzenie odigczajace (wytacznik sekeyjny, przekaznik linii itd.) zasilania.

Nie nalezy nigdy korzysta¢ z softstartu w celu sterowania transformatorami zasilania silnika.

Nie nalezy instalowa¢ softstartu w otoczeniu zawierajacym materiaty wybuchowe lub gazy tatwopalne.

Nie nalezy umieszczac¢ softstartu w poblizu zrédet ciepta.

Nie nalezy stosowac obudéw izolujgcych, poniewaz sg one stabymi przewodnikami ciepta.

Odpowiednie zabezpieczenie przed zwarciem SCR softstartu mozna wykona¢ jedynie poprzez montaz ultra-szybkich bezpiecznikéw. W celu doboru bezpiecznikéw, patrz tabele na
ostatnich stronach instrukcji. Warto zauwazyc¢, ze SCR w przypadku obecnosci zamknigtego przekaznika bypass (czyli podczas pracy), sa zabezpieczone przed ewentualnymi
zwarciami, nadmiernymi obcigzeniami i przepigciami.

Poprawa wspoétczynnika mocy

o (Gdyby przewidziano zastosowanie kondensatorow poprawy wspotczynnika mocy, nalezy je umieszcza¢ przed softstartem i sterowaé poprzez stycznik i bezpieczniki zabezpieczajace.
Wigczanie powinno mie¢ miejsce po ukonczeniu rozruchu; wylgczanie nalezy przeprowadzac przed zatrzymaniem. W celu sterowania styczniem mozna zastosowac wyjscie
przekaznikowe zaprogramowane jako ,uruchomiony silnik”.

Schematy potaczen
[ Wytacznik sekeyjny + ultra-szybkie bezpieczniki | Wytacznik nadpradowy

ouTt ouTe ouT3 ouTt OuTe OouT3
PROG. DOUT. PROG. OUT.

!7 -
PROG. IN. PROG. IN.

*1 - Opcjonalny wentylator uktadu chtodzenia (kod EXP8004)
*2 — Opcjonalna modut komunikacji RS485 (kod EXC1042)
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| Rozruch z wykorzystaniem 2 przewodéw

| Podfaczenie czujnika PTC silnika

TL OuTe OUT3
PROG. OUT.

PROG. IN.

ouTL OuTe OUT3
PROG. OUT.

PROG. IN.

Rozruch przy odwrotnych obrotach

ouT1 OuT2 OUT3
PROG. OUT.

PROG. IN.

NUMSUP

* — Wytacznik czasowy opdzniony przy odwzbudzeniu TMD e “
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Wymiary mechaniczne

[ ADXL0030 600- ADXL0045 600 - ADXL0060 600

| ADXL0075 600 — ADXL0085 600 — ADXL0115 600
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Wybér softstartu

Prad Moc znamionowa IEC FLA[A] Moc znamionowa UL
znamionowy le Moc silnika [kW] Moc silnika [KM]
[A] P@230  P.@400  P.@500 P.@208 Pe@220-  Pe@380-  P.@440- P.@550-
VAC VAC VAC VAC 240VAC  415VAC  480VAC 600 VAC
ADXL 0030 600 30 75 15 185 28 10 10 15 20 25
ADXL 0045 600 45 11 22 30 44 10 15 25 30 40
ADXL 0060 600 60 15 30 37 60 20 20 30 40 50
ADXL 0075 600 75 22 37 45 75 25 25 40 50 60
ADXL 0085 600 85 22 45 55 83 25 30 50 60 75
ADXL 0115 600 115 37 55 75 114 40 40 60 75 100
ADXL 0135 600 135 37 75 90 130 40 50 75 100 125
ADXL 0162 600 162 45 90 110 156 50 60 75 125 150
ADXL 0190 600 195 55 110 132 192 60 60 100 150 200
ADXL 0250 600 250 75 132 160 248 75 100 150 200 250
ADXL 0320 600 320 90 160 200 320 100 125 200 250 300
Koordynacija
KOORDYNACJA TYPU 2 (IEC/EN 60947-4-2)
Maks. rozmiar | Prad Maks. Bezpieczniki | Angielski BS
bezpiecznika | zwarciowy napiecie FU1 88 Bussman
Klasa aR [A] [kA] [VAC] Bussman
ADXL 0030 600 80 5 600 FWP-80B 80FE
ADXL 0045 600 125 5 600 FWP-125A 120FEE
ADXL 0060 600 160 5 600 FWP-150A 160FEE
ADXL 0075 600 250 10 600 FWP-175A 180FEE
ADXL 0085 600 315 10 600 FWP-200A 200FEE
ADXL 0115 600 400 10 600 FWP-250A 250FM
ADXL 0135 600 450 10 600 FWP-300A 315FM
ADXL 0162 600 500 10 600 FWP-500A 500FMM
ADXL 0190 600 630 10 600 FWP-600A 630FMM
ADXL 0250 600 700 18 600 FWP-700A 700FMM
ADXL 0320 600 800 18 600 FWP-800A -

Parametry techniczne

Zasilanie pomocnicze: zaciski A1-A2

Napiecie znamionowe Us 100 - 240V~
Zakresy napigcia pracy 90 - 264V~
Czestotliwosc 45-66 Hz

Pobor/rozproszenie mocy

Rozmiar 1

Rozmiar 2

100V~ 110mA 5,5W
240V~70mA  58W
100V~ 120mA 6,8W
240V~T75mA TW

Czas odpornosci na mikro-przerwe

Zasilanie silnika L1-L2-L3
ADXL 0030 600, ADXL 0045 600 i ADXL 0060 600
ADXL0075 600 — ADXL0085 600 — ADXL0115 600

<40ms (110V~ )
<160ms (220V~

208-600V~ £10%

Zakres czestotliwosci

45-65 Hz

Prad i moc znamionowa
Wejscia cyfrowe, zaciski C - IN1, IN2

Patrz tabela

Wejscie PTC, zaciski C - IN3
Typ mozliwych do zastosowania czujnikéw PTC

Typ wejscia ujemne
Napiecie zastosowane na zestyku 5V=

Prad wejscia <10mA
Niski sygnat wejscia <0,8V
Wysoki sygnat wejscia >3,2V
Opdznienie sygnatu wejscia >50ms

Z 2 przewodami, zgodne z DIN 44081

Catkowita rezystancja czujnikow PTC

< 1,5 kQ przy temp. 25°C

Rezystancja przy zadziataniu

=29kQ

Rezystancja przy przywracaniu
Zasilanie wentylatorow, zaciski FAN +/ -
Napiecie zasilania

=1,6kQ

12V= przekazywane przez softstart

Typ wentylatora

Stosowac wylacznie akcesoria EXP8004

Wyjscie, zaciski 11-12-14 |
Typ zestykow 1 zestyk przetgczny C/O
Napiecie znamionowe 250V~

Prad znamionowy

zestyk NO AC1 5A-250V~ 5A 30V=
zestyk NC AC1 3A-250V~ 3A 30V=

Zakres uzycia wg UL

D300

Maksymalne napiecie przetaczania

250V~

Trwato$¢ elekiryczna

Zestyk NC — 10x10° cykle
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Zestyk NO — 20x103 cykle

Trwato$¢ mechaniczna 107 cykle
Typ zestykow 2x1NO
Napiecie znamionowe 250V~

Prad znamionowy

3A 250V~ 3A 30V=

Zakres uzycia wg UL

3A 30V=L/R Oms - 3A 250V~ cos® 1

Maksymalne napiecie przetaczania

250V~

Trwato$¢ mechaniczna / elektryczna
Napiecie izolacji

2x107 / 1x10°

Znamionowe napigcie izolacji Ui 600V~
Znamionowy impuls napiecia wytrzymywanego Uimp 9,5kV
Proba napigeciem sieci 5,2kV
Warunki $rodowiska pracy \ |
Temperatura pracy 20 - +40°C
(Temperatura maks. 60°C, od 40° do 60°C, obnizy¢ prad softstartu 0 1,5%/°C)
Temperatura skiadowania -30-+80°C
Wilgotno$¢ wzgledna <80% (IEC/EN 60068-2-78)
Maksymalny stopien zanieczyszczenia Stopien 3
Kategoria przecigzeniowa 3

Kategoria pomiaru

Wysoko$¢ maksymalna

1000 m bez obnizania wartosci (powyzej 1000 m obnizy¢ prad softstartu 0 0,5%/100m)

Sekwencja klimatyczna

Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61)

Odpormo$¢ na uderzenia

15 (IECIEN 60068-2-27 )

Odporno$¢ na wibracje
Podfaczenie zasilania - przekaznik

0,79 (IEC/EN 60068-2-6)

Podtaczenie zasilania - wentylatory i wej$cia cyfrowe
Typ zaciskow

Typ zaciskow Srubowe (state)
Przekroj przewoddw (min. i maks.) 0,2..4 mm2 (26...10 AWG)
Moment dokrecenia 0,8 Nm (7 Ibin

Srubowe (state)

Przekroj przewodéw (min. i maks.)

0,2-2,5mm2 (24 - 12 AWG)

Moment dokrecenia

Podtaczenie mocy

Typ zaciskoéw

0,44 Nm (4 Ibin

State - podwdjne

Przekroj przewoddw (min. i maks.)

2 x2,5-35 mm?
2 x18-2 AWG

Wykrdj Imbus z tbem wpustowym 4 mm

Moment dokrecenia 4-5 Nm / 2.95-3.69 Ibft

Obudowa \

Wykonanie Wewnetrzne, panelowe

Materiat Poliweglan RAL 7035

Stopien ochrony IP0O0

Montaz Srubowy lub na szynie DIN (IEC/EN60715) poprzez opcjonalny modut EXP8003
Masa

ADXL 0030 600, ADXL 0045 600, ADXL 0060 600 21009
ADXL 0075 600, ADXL 0085 600, ADXL 0115 600 2900g
Certyfikaty (w toku) cULus, EAC
Uzyskane certyfikaty RCM

Zgodnos$¢ z normami

IEC/EN 60947-4-2:2011, IEC/EN 60947-1:2014, IEC/EN 60068-2-61, IEC/EN 60068-2-27,

IEC/EN 60068-2-6, UL 60947-4-2, UL508, CSA C22.2-N°14

Historia wersji instrukciji

Wer. Data Uwagi
00 ]08/06/2016 | e Pierwsza wersja
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