Hementy antywibragyjne

GN 148

Hementy antywibragjne

* Wibroizolator
Gumanaturalna NR twardos¢ 57+5 wg Shore'a A, kolor czarny.
+ Obudowa
Sal ocynkowana, pasywacja niebieska.
* Wktadka gwintowana
Sal ocynkowana, pasywacja niebieska.
* Dostepne wykonania standardowe
- Typ A: zkotnierzem z dwoma otworami (d1=60/ 90/ 113).
- Typ B: z kotnierzem z czterema otworami (d1 = 113/ 126).
*Wersja
- Nridentyfikacyjny 1: bez zabezpieczenia.
- Nridentyfikacyjny 2: z zabezpieczeniem.
*Wykonania specjalne na zyczenie
- Guma naturalna NR twardos¢ 43+5 wg Shore'a A.
- Guma naturalna NR twardos¢ 68+5 wg Shore'a A.

Akcesoria
Podktadki gumowe GN 148.2.
Wtasciwosci i zastosowania

Hementy antywibracyjne GN 148 przeznaczone s3 do antywibracyjnego usa-
dawiania na podiozu ciezkich maszyn i urzadzen. Ma to pozytywny wptyw na

trwatot maszyn, ponadto zmniejsza natezenie hatasu.

Konstrukcja elementu zapewnia absorpcje sit dziatajacych réwniez w poziomie.

Konstrukcja z zabezpieczeniem (Typ 2) zapewnia ochrone przed zniszczeniem

spowodowanym przekroczeniem obcigzen.

Srczegoty dotyczace obcigzen nie s wigzace i wykluczajg jakakolwiek
odpowiedzialnosc. Uzytkownik musi w swoim zakresie ustali¢ czy produkt jest

odpowiedni do konkretnego zastosowania.

Hementystandardowe Gonnewymiary
Cmaczenie d @ o<} &b h s b I1 2 mt nme g
GN148604VHO-A1-57 60 M0 78 9 - 30 2 78 128 - 110 - 29
GN148604\VH0-A257 60 Mo 78 - 30 2 78 128 - 110 - 20
GN1480VI2-A1-57 D M2 106 13 - 39 3 110 170 - 140 - 75
GN1480MVI2-A257 D M2 106 13 - 39 3 110 170 - 140 - 800
GN148-113Mi6-A1-57 13 M6 190 125 - 52 4 150 216 - 18 - 1830
GN148-113MH16-A2-57 13 M6 190 125 - 52 4 150 216 - 18 - 180
QN148-113M16B-1-57 13 M6 190 - 125 5 4 - - 168 - 12 1830
QN 148113M6B257 113 M6 180 - 125 2 4 - - 168 - 132 2020
GN148-126\R0B1-57 126 MO 177 - 13 63 4 - - 184 - 150 2000
GN148-126\R0-B2-57 126 MO0 177 - 13 63 4 - - 184 - 150 200
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E F1 = obcigzenie statyczne w kierunku osiowym (nacisk)
47 ! F2 = obcigzenie statyczne w kierunku promieniowym (sita poprzeczna)
s s1=kompresiaw kierunku osowym (ugiecie sprezyste) pod obciazeniem F1
—f 22 82 = kompresiaw kierunku promieniowym (ugiecie sprezyste pod obcigzeniem F2
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Vs T——-= SAywno&cR
// ; ‘ \ f Jest to obciqzelni_e powc_)dujapg ugiecie elementu ttumigcego
\ /\ 0 1 mm (wskaznik sprezystosc)

— Réwnanie do obliczenia szty wnosci R= —z

Tabela ponizej przedstawia wartosci maksymalnego obcigzenia statycznego F maksymalng wartos¢ ugieciai wynikowg sztywnos¢ R
Metoda ukazana na stronie 14 oraz wartosci widoczne w tabeli ponizej pozwalajg wyliczy¢ maksymalny stopien izolacji wibracji jako
czynnik czestotliwosci zaktdcen.

i Twardo&® max. obdgzenie SAywno&Ri mex. ugiede max. obdgzenie SAywnostR mex. ugiede
wg Shorea datyczneFlwN wNmm stwmm datyenePwN wNmm 2Wmm

60 43 1100 340 32 2300 770 3

60 57 1750 560 32 3400 1130 3
60 68" 2800 1) 3 4000 1330 &

D 43 1500 430 35 3000 750 4

D 57 2800 800 85) 5000 1330 375
0D 68" 450 1290 35 7000 1870 375
113 43 3500 1000 85 4500 1290 8l5)
113 57 6500 1850 85 7500 2140 85
113 68" 10000 2860 85 11000 3140 8l5)
126 43 7500 2140 85 9000 2570 8l5)
126 57 12500 3670 85 1500 420 85
126 68" 19000 5340 85 2250 6430 8l5)

* dotepnedacdooniednichilod

= :
Wzory HLESA | GANTER- wszelkie prawa zastrzezone. Powielanie naszych rysunkéw zawsze zpodaniem zrodta pochodzenia. [ElemA"I[n ]




Hementy antywibragyjne

Wyznaczanie odpowiedniego wibroizolatora oraz maksymalnego stopnia ttumienia

mm Wykres poziomu ttumienia Dane Techniczne
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R S—— ___/_:_ L / L AL / Crestotliwost drgan [Hz):
5 \%7‘ J L 4 to czestotliwost drgan maszyny, np.: predkos¢ obrotowa gtéwnego
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S / /// watu maszyny [obr/min].
Wi /0%0_ AN . VY Obcigzenie statyczne F[N]:
1 4?//,,/ AW, S A To obcigzenie dziatajigce na pojedynczy element thumiacy
0,8 Mo L S/, W £ (wibroizolator).
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Kompresjas

0,6 & > Sopien ttumienia [%]:
gvi /////K'L @é 7 jest miarg absorpcji czestotliwosci drgan.
’ f >
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03 / / | Kompresas[mm]:
0,2 /4
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|
jest zmiang wysokosci elementu ttumigcego (ugiecie sprezyste).
//' }l,' Stywnost R[N/mmy:

7 jest to obcigzenie powodujgce ugiecie elementu thumigcego o

0,15
>4 4 1 mm (wskanik sprezystosc)
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Czestotliwos¢ drgan

W pierwszej kolejnosci nalezy wyznaczy¢ obcigzenie statyczne F dla pojedynczego wibroizolatora. Aby to zrobi¢ nalezy postuzy¢ sie nastepujacym
rownaniem:

Waga maszyny w jednostce sity [N]
liczba wibroizolatorow

= obcigzenie statyczne F[N] dla pojedynczego wibroizolatora

Po obliczeniu obcigzenia statycznego F dokonujemy doboru wibroizolatora z tabeli. Nalezy wybra¢ wibroizolator ktérego maksymalne obcigzenie
statyczne bedze jak ngjbardzej zblizone do wartosci obliczonej z powyzszego rownania, jednak nie mniejsze od nigj!
Powigzana sztywnos¢ Rwybranego wibroizolatora zostata przedstawionaw tabeli.

Kompresie (ugiecie sprezyste) mozemy teraz obliczy¢ wg réwnania ponizej.

Obcigzenie stat. F [N] nawibroizolator
sztywno$¢ R[N/mm]

= obliczonakompresas[mm]

Zestawiajac na powyzszym wykresie wartosc¢ obliczonej kompresi, s’z czestotliwoscig drgan mozna wyznaczy¢ maksymalny stopien ttumienia
drgan.

Aby uzyska¢ moziwie najwiekszy poziom ttumienia drgah nalezy zmienic liczbe wibroizolatorow tak, by wartos¢ obcigzenia statycnego F
pojedynczego wibroizolatora byta jak najbardziej zblizona do wartosci obcigzenia statycznego podanego w tabeli. Zwiekszy to kompresie s, kidra
zkolei poprawi poziom ttumienia drgan.

Generalnie, wibroizolatory te doskonale nadajg sie do ttumienia drgan o $redniej i wysokiej czestotliwosci.

Przyktad zastosowania
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